ERCIYES UNIVERSITESI
MUHENDISLIK FAKULTESI

MAKINA MUHENDISLIGI BOLUMU
MEKANIZMA TEKNIGi ODEVIi

. ADAMS i¢in
s . MEKANIZMA OLCEK
SIRA OGR.NO ARALIGI NO ¢ 021 baslangig
degeri
1 1030110004-1030110192 1
2 1030110198-1030110318 2
3 1030110323-1030110367 3
4 1030110373-1030110412 4
5 1030110421-1030111391 5
6 1030111392-1030111402 3)
7 1030111404-1030111451 7 (2B+C)-2.D
JT
1/7 A+2
8 1030111460-1030111807 8
o) 1030111822-1030120284 °)
10 1030120003-1030120154 10
11 1030120160-1030120209 11
12 1030120223-1030120271 12
13 1030120282-103120319 13
14 1030120321-1030127264 14

A, B, C, D katsayilari, 6grenci numaralarimin sirasiyla son dort rakamdir.

Ornegin; 1030115456 nolu bir 6grenci icin
AL
B:4
C:5
D:6
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ISTENILENLER:

a) Mekanizmanin belirtilen hareketini, giris uzvunun agisal konum degigskeninin fonksiyonu tarzinda
analitik olarak bulunuz (konum analizi).

b) A, B, C ve D katsayilarina bagli olarak elde edilen 0.: baglangi¢c degerinde mekanizmayr ADAMS
programinda ¢iziniz.

C) ADAMS programi yardimiyla mekanizmanin analiz ve simiilasyonunu yaparak istenilen konum, hiz ve
ivme degerlerinin vatay ve diisey eksendeki bilesenlerinin grafigini elde ediniz.

Mekanizma Teknigi Uygulama
HAZIRLANACAK DOKUMAN OLARAK;

1- Gerekli ag1 tanimlamalarnin yapildigi mekanizmanin sekli ve konum analizi. (Bu hesaplamalar igin
kullanilan agisal simgeler, mekanizma {izerinde gosterilmelidir)

2- Elde edilen ¢ikis uzvunun konumunun bir periyod igin giris degiskenine bagli grafiginin Matlab ile
¢izilmesi.

3- ADAMS uygulamasi

a- Ogrenci numarasina bagli olarak 0,1 agisinin degeri
b- 021 baslangi¢ degerindeki mekanizmanin yerlesimi
c-  Konum, hiz ve ivme grafikleri (grafikler mekanizmanin bir periyodu i¢in olusturulacaktir)

4- Matlab ve Adamsdan alinan konum degisimlerinin karsilastirilmasi ve dogrulanmast

5- Yorum
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ACIKLLAMALAR:

1. Mekanizmalarin giris uzuvlari, n,1=350 d/dk ile sabit hizda donmektedir.

2. Elde edilen sonug grafikleri mekanizmanin bir periyodu i¢in olusturulacaktir.

3. Odevin 2. Basamagmin (Matlab) yapilmamasi halinde ve/veya kendi mekanizmasi disindaki mekanizmay1
analiz eden kisinin 6dev puani sifir sayilacaktir.

4. QOdev calismasi, mekanizma teknigi dersini alan biitiin 6grenciler tarafindan yapilacaktir.

5. Odevler 100 iizerinden degerlendirilecek ddev calismasini zamaninda teslim etmeyen &grenciler yiligi
sinavinin 6dev boliimiinden sifir almis sayilacaktir.

6. Listede 6grenci numarasi, verilen araliklar diginda kalan 6grenciler 14 nolu mekanizmayi kullanacaklardir.

7. Yapilacak caligmalar, 6dev formatina uygun sekilde hazirlanarak, 03 Ocak 2024 Saat 17:00 tarihine
kadar erumekanizmateknigi@gmail.com mail adresine, Word dosyas1 olarak doc veya docx
formatinda sikistirllmadan gonderilecektir.(.bin uzantili dosya gonderilmeyecektir.) Ayrica ADAMS
programinda ¢izdiginiz mekanizma agikken “print screen” ile saat ve tarih dahil ekranin tamamini igine
alacak sekilde, resim olarak .jpeg formatinda kaydedilecek ve maile ayri bir resim dosyasi olarak
eklenecektir. Formata aykiri sekilde hazirlanmis ddevlerden puan kesintisi yapilacaktir.

8. Gonderilen dosya isimlerinde 6devi yapanin isim, soyisim, 0grenci humarast ve mekanizma numarasi
bilgileri bulunacaktir. Dosya ismi format1 mutlaka asagidaki 6rnege uygun olmalidir.
Ornegin; Mehmet Y1ldiz-1030115456-12

9. ADAMS programint MBM’den, Mekanizmalar ile ilgili dokiiman1 ve Adams kullanimu ile ilgili kilavuzu
fotokopi merkezinden temin edebilirsiniz.

10. Mekanizmay1 olusturmak i¢in gereken olgiiler, sekil iizerinden alinarak 6lgege uygun olarak ¢izilecektir.

11. Gegmis yillarda yapilan 6devlerin tekrar gonderilmesi, sablon olarak kullanilmasi, ddevin ilgili 6grenci

tarafindan yapilmadigi vb. durumlarin tespiti halinde 6devler degerlendirilmeye alinmayacaktir. Ortak
bilgisayar kullanacak 6grencilerin bu durumu 6nceden 6dev sorumlusuna bildirmeleri gerekmektedir.

12. Odev sorumlusu Dr. Ogr. Uye. Omer Faruk ERGIN, omer@erciyes.edu.tr adresinden iletisime gegilebilir.
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B

—_— —_— 2 —_—
MEKANIZMA NO -2 : istenen: A,C(6,,)=" %AOC(Hn)z ? ve 3? AC(6,)=

?
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Y.
A
L2
D ND2 3
AO ; 921
_..J{% ______________________________________________________________________________ X

vy)
e g e

/ T e e e e e e

C

- — 2
MEKANIZMA NO - 3 : istenen: A,C(6,,)="? %Aoc(em): ? ve :? AC(0,,)="

R e

R

= B,D(6,)=? —5B,D(6)="
MEKANIZMA NO — 4 : Istenen: B,D(6y) =7 ,dt (6) ve dt? (021)
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d

N - 2
MEKANIZMA NO - 6 : Istenen: A,D(0,,)="?, %AOD(GH):? ve — AD(0,)="

dt
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MEKANIZMA NO -8 : istenen: A,D(6,,)=7, d

O AD(0,)=7 ve & AD(0,,)=7

dt
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LA,

N - 2 _
MEKANIZMA NO - 10 : Istenen: A,D(6,,)="? , %AOD(921)=? ve % AD(0,)="

b
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R

- - 2 _
MEKANIZMA NO - 11 : Istenen: A,D(6,,)="?, %AOD(GZI):? ve d—z AD(0,)="

dt

C

o o

— _ 2 _
MEKANIZMA NO - 12: istenen: A,C(6,,)=", %Aoc(en)z ? ve 3? AC(6,)="

2024-2025 GUZ YARIYILI 10



ERCIYES UNIVERSITESI
MUHENDISLIK FAKULTESI

MAKINA MUHENDISLIGI BOLUMU
MEKANIZMA TEKNIGI ODEVi

A

52 AOD(921):?

- - 2 _
MEKANIZMA NO — 14 : istenen: A\D(6,,)="?, %AOD(GM):? ve d—2 A,D(0,,)="?

dt
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