
MAKİNA DİNAMİĞİ UYGULAMASI 

 

İSTENENLER 

 

I. Mekanizmaların, numaranızın son dört hanesiyle hesaplanacak θ21 açısı anı 

için statik kuvvet analizleri gerçekleştirilecektir. (θ21 açısı anında diğer 

uzuvların açısal ve doğrusal konumlarının da elde edilmesi gerektiğinden 

konum analizi işlemi öncelikli olarak yapılmalıdır) 

II. Kuvvet analizleri, grafik ve analitik olarak gerçekleştirilecektir.  

III. Gerekli ölçüler şekil üzerinden alınıp, şekil ölçeği (ks) dikkate alınarak 

kullanılacaktır. (ks=1/10) 

IV. Mekanizma üzerine uygulanan bilinen kuvvet/moment değeri ile statik 

denge şartı gereği istenen kuvvet/moment aşağıdaki tabloda verilmiştir. 

V. Mekanizmalar, gerekli ölçüler şekil üzerinden alınarak ADAMS 

programında ölçekli olarak oluşturulacaktır. (ks=1/10) 

VI. ADAMS programı yardımıyla, giriş uzvu n21=200 d/dk’lık hızda düzgün 

dönme yapacak şekilde; mekanizmanın bir periyot için simülasyonu 

yapılacaktır ve mafsallardaki tepki kuvvetlerinin x ve y bileşenlerine ait 

grafikler elde edilecektir. 

 

DİĞER KONULAR 

 

I. ADAMS Student Edition yazılımı web üzerinden temin edilebilir. 

II. ADAMS kullanım kılavuzu vb. dokümanlar ilgili birimlerden temin 

edilebilir. 

III. Ödev yıl içi sınavına girmesi zorunlu olan her öğrenci tarafından 

hazırlanacaktır. 

IV. Ödevini teslim etmeyen veya zamanında teslim etmeyen öğrenci, yıl içi 

sınav notu 0 (sıfır) girilecektir. 

V. Ödev, istenilenler başlığındaki sıraya göre bilgisayar ortamında hazırlanıp, 

gönderilecektir.  

VI. Ödev sorumlusu Dr. Öğr. Üyesi Mehmet PARLAK 

VII. Ödev son teslim tarihi 20.05.2024’tür. Bu tarihten sonra gönderilen ödevler 

değerlendirmeye alınmayacaktır. 

VIII. Numara aralığına denk gelen mekanizmadan farklı mekanizmayı yapanların 

ödevleri değerlendirmeye alınmayacaktır.  

IX. Numarasına denk gelen açı anından farklı bir açıda yapılan analizler 

değerlendirmeye alınmayacaktır. 
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